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Errata-Corrige
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.
p.198 Errata: @y = dsx ByB, Corrige:

- —
Gp = 0y X B()B

p.203 Errata: AgA=2 rad-s~!, Corrige: 4gA=2

—

N
p.209 Errata: dc, = &2 x AC, Corrige: ¥, = dax AgC

p. 212 Corrige del diagramma delle accelerazioni Tavola N.15

Equazioni Vettoriali

Diagramma Polare Delle Accelerazioni

6913 + &’tAs f 6142 + a?lgAg + C_i‘tAgAQ + dcor
6?43 = wg)ABO (m7 d)

C_itA3 = Oz% ﬁBoA (d)

@y, = w3AAy (m,d)

@43142 = 0

ACor = 2W3 X Taza, (M,d)

as, = 400.0, a’j, = 111.8 ,

ACor = 1000; af43A2 = 4760

ay, = 52.0,a3 = 11.8 rad/s”
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